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그룹별 신체적 특성

측정 근육과 전극 부착부위 

안정지지면에서 시각정보에 따른 자세조절능력

시각정보에 따른

시각정보에 따른 

시각정보에 따른 
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stabilizer (Pedalo , Germany)Ⓡ
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그림 1 연구 절차 . 



- 14 -



- 15 -



- 16 -

그림 2 . stabilizerⓇ(Pedalo , Germany)
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그림 5 편평족의 불안정지지면에서 시각정보에 따른 자세조절능력 . 
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그림 6 정상족의 안정지지면에서 시각정보에 따른 자세조절능력 . 
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그림 7 정상족의 불안정지지면에서 시각정보에 따른 자세조절능력 .
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*

그림 8 그룹 간 안정지지면에서 시각정보에 따른 자세조절능력 . 
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그림 12 정상족의 안정지지면에서 시각정보에 따른 근활성도 .
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그림 13 정상족의 불안정지지면에서 시각정보에 따른 근활성도 . 
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그림 15 그룹 간 불안정지지면에서 시각정보 유무에 따른 근활성도 . 

그림 14 그룹 간 안정지지면에서 시각정보 유무에 따른 근활성도 .
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그림 18 정상족의 시각정보 있이 지지면에 따른 자세조절능력 . 
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그림 19 정상족의 시각정보없는 경우 지지면에 따른 자세조절능력 . 
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그림 20 그룹 간 시각정보 있는 경우 지지면에 따른 자세조절능력 . 
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그림 21 그룹 간 시각정보 없는 경우 지지면에 따른 자세조절능력 . 
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그림 24 정상족의 시각정보 있는 경우 지지면에 따른 근활성도 .
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그림 25 정상족의 시각정보 없는 경우 지지면에 따른 근활성도 .
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그림 26 그룹 간 시각정보 있는 경우 지지면에 따른  근활성도 . 

그림 27 그룹 간 시각정보 없는 경우 지지면에 따른  근활성도 . 
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